
智能体本体解构

核心原则：本地优先 (Local-First)

状态内生

智能体的长期记忆与行动结果，必须在

本地被检查与修改。不依赖云端“黑箱”

存储。

推理可替

推理能力可以来自远程模型，但不与运

行环境强绑定。系统架构不应随模型切

换而崩塌。

行动可控

所有对外部环境的改变（写操作），必须

经过本地环境的过滤、确认或审计。

受控行动接口 (Action Interface)
行动不是“执行”，而是“可执行建议”

记忆与反思的运行时落地

记忆分层

WORKING MEMORY

短期上下文
单次任务的状态与临时变量

TASK MEMORY

中期经验
多次相似任务的常见错误与模式

LONG-TERM MEMORY

知识图谱 (RAG)
跨任务的结构化知识与经验总结
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Model (模型)

"The Brain"

负责推理与生成。

局限：无记忆、无手脚。

Tool (工具)

"The Hand"

负责具体执行。

局限：无目标、无决策。

最小可行 Agent (MVA) 架构
不仅是代码框架，更是责任模型：谁在想？谁在记？谁在做？

2. Suggest

生成修改建议 (Diff)

Review

3. Act

执行文件修改/API调用

Side Effect

1. Read

检索、分析、对比

Safe

Reflect (反思)

反思不是“日志”，而是**系统输入**。它将一次性的执行结果，转

化为可被系统吸收的经验。

> Action Failed.
> Analysis: Tool parameter mismatch.
> Update Policy: Check API spec before calling.
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智能体运行环境
构建最小可行跨工具  Agent (MVA)

MODULE 06:  AGENT RUNTIME

“如果没有运行环境，智能体工作流只是一组逻辑蓝图。只有当它被嵌入到真实的环境

中——拥有状态、记忆、行动出口与反馈通道——智能体才真正‘存在’。”

Runtime (运行环境)

"The Body"

负责承载系统。

包含：状态、记忆、行动出口。

CORE SYSTEM

推理层 (Inference Layer)
LLM API / Cloud Models

负责：语言理解、规划生成
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1. 本地状态层

• 任务上下文

• 短期记忆

• RAG 长期记忆

2. 指令调度层

解析 LLM 意图 (JSON)

分发行动指令

3. 受控行动层

• 工具接口封装

• 权限审计

• 人机回路 (HITL)
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HUMAN

HITL

Gate

智能体能力的上限，

不由模型参数决定，

而由其运行环境的设计质量决定。

FINAL TAKEAWAY


